Contréleur couple et angle motorisé

UD5M0015-060-NGNG2

Caractéristiques

I'outil du client a a nominale***
Capteur de couple
Type de capteur

Couple nominale 1,5Nm
Force axiale maxi. 400 N
Force radiale maxi. 200N
Rotation nominale 600 U/min
Accélération nominale a 333,3°/s?
Temps d’arrét en couple nomi- Pas de limit
nale
Poids 8,4 kg
M ’j i i

oment d’inertie maxi. de 0,003 kg*m?

DMS

Précision de mesure*

<1 % (calibration en 2 points) /
< 0,5 % (calibration multi-
échelle)

Amplificateur PDM-S /

Boitier en aluminium /

(LxHxP) 125x 80 x 57 mm
Signal de sortie Numérique
Indice de protection IP40

Alimentation

Type de codeur

19...36 VDC (3 W)

Multiturn

Répétabilité en position**

Variateur

Type

<5arcmin

M702-034-00025-A

Dimensions (LxHxP)

83 x382 x200 mm

Dissipation thermique

3AC380V...480V, +/-10 %

Section des cables d’entrée

IEC 1,5 mm?/ UL 18 AWG

Section des cables de sortie

IEC 1,5 mm?/ UL 18 AWG

Codification commande UD5MO001 5-060-N_C:.N_G__2_

Type de codeur
M: Multiturn / I: Singleturn
Couple nominal en Nm/10

Rotation nominale en U/min*10

Capteur complémentaire

N: Aucun / M: Multiturn
Sorti d’arbre

G: Plat / P: Spécial

Alimentation variateur
Z: monophasé 230 V / G: triphasé 400 V

Version

Indice de protection (DIN
60529) P20
Poids 4 kg

. . IEC10AgG
Protection recommandée UL/USA 10 A CC or J
Temperature de fonc- 20 °C.. 450 °C
tionnement
Dissipation thermique 94 W

Filtre d’alimentation

Poids 2kg
Section des cables d’entrée 4mm?/12 AWG
Dissipation thermique 13W

Dimensions (LxHxP)

83 x426 x41 mm

Indice de protection (DIN
60529)

Connexions
PC

IP20

Ethernet

E/S APITOR (24 VDC)

3E/4S

Bus de terrain

Profibus, Profinet, EtherCat,
EtherNet/IP, Modbus/TCP

Option PROMESS Bus

PDM-A: 4x analog / PDM-
P: Piezo / PDM-I/O: 16E / 16S

* Mesure de force en calibration statique par rapport au systéme de

référence
** a état thermique constant

Toutes valeurs nominales se réféerent a une tension de 400 V.

***Des inerties plus importantes sont possibles, mais elles peuvent avoir une
influence négative sur la capacité de régulation optimale de I'unité et/ou
I'accélération doit étre réduite. Les moments de charge supplémentaires
réduisent d'autant les moments d'inertie indiqués.
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PROMESS Gesellschaft fiir Montage- und Prifsysteme mbH
Nunsdorfer Ring 29, D-12277 Berlin

Tel.: +49-30-6288 720

promess@promessmontage.de | www.promessmontage.de

Toutes les spécifications techniques de
nos fiches techniques sont valides a la
date d'impression. Avant d’évaluer vos
propres spécifications, merci de vous
assurer que les_informations a votre
disposition sont a jour. Nous déclinons
toute responsabilité sur 'actualisation de
la validite d'informations.
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